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Os Servoacionamentos WEG séo utilizados nas
mais diversas aplicagdes industriais, onde,
elevada dinamica, controle de torque, preciséo
de velocidade e posicionamento séo fatores
decisivos para 0 aumento da qualidade e
produtividade.

Possuem todas estas caracteristicas aliadas a
um baixo custo, elevada performance e
robustez.

REDUZIDO

Produto beneficiado
pela Lei da Informatica

Empacotadeiras (dosadoras)
Bobinadeiras

Maquinas-ferramenta

Maquinas de corte e solda (plastico)
Maquinas graficas

Sistemas de posicionamentos
Retrofitting

Mesas giratdrias

Esteiras com paradas programadas
Maquinas de embalagens
Alimentador de prensas

Maquinas téxteis
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Funcoes Especiais

Funcéo posicionamento MOVE com encoder externo
Funcéo stop e stop invertido

Rampa de desaceleragéo da fungéo stop (exclusiva)
Funcéo autostop (modo velocidade)

Funcéo potenciémetro eletrénico

Funcao trem de pulso

Funcéo Multispeed até 8 velocidades

Fim de curso horario e anti-horario

Funcao autotunning

Funcéo PID das entradas analdgicas 1 e 2

Fungéo soma das entradas analdgicas 1 e 2
Funcéo Copy na IHM remota

Caracteristicas Técnicas

Regulacao em modo posicionador / velocidade / torque.

Fungéo MOVE incorporada c/ ciclo automatico (até 10 posicionamentos programaveis via parémetro), com rampa de
aceleracao e desaceleracao programaveis

Controle de torque tipo “PID digital com Feedforward” e controle de velocidade tipo “PID”

Simulador de encoder incorporado: simula os sinais A, A, B, B, N e N. Programéavel de 1 a 4096 pulsos/rotacao
Interface Homem-Maquina destacavel com display em LED (5 digitos - 7 segmentos)

Unidade de engenharia para IHM remota

Programacao de parametros via HMI incorporada, HMI remoto ou via serial (microcomputador PC)

Rede CANopen, Modbus-RTU e DeviceNet incorporados

Rede Profibus-DP (opcional)

Fung&o mestre/escravo via rede CAN em modo relativo e absoluto

Microcontrolador de alta perfomance tipo RISC 32 bits

Comunicacgéao serial RS232 e RS485 (opcional)

Transistores de poténcia IGBT com modulagédo PWM, que permitem o acionamento silencioso e eficiente dos servomotores
Transistor de frenagem incorporado

Entrada para trem de pulso (opcional)

Link CC disponivel via borne

Certificacdes Internacionais UL e cUL, CE, C-Tick e IRAM

Especificacdes técnicas Unidades Modelos
SCA050004 SCA050008 SCA050024 SCA050030

Corrente nominal Arms 4 8 24 30
Corrente dinamica (3s) Arms 8 16 48 60
Alimentagdo VCA 3x220/230V (+10%, -15%) 3 x 380/400 V (+ 10%)
Tens&o de saida VCA 0a200-230V 0a380-400V
Frequéncia de chaveamento kHz 10
Entradas digitais programaveis qtde 6 (15a 24V CC - NPN ou PNP)
Saidas digitais programaveis qtde 3 (2 arelé e 1 opto-acoplada)
Entradas analdgicas programaveis qtde 2(-10Va+10V,0a20 mAou 4 a 20 mA) (14 e 10 bits)
Saidas analdgicas programéveis qgtde 2(-10Va+10V) (12bits)
Resolugéo de velocidade - 32 bits
Temperatura de ambiente °C 0a45
Grau de protecéo - P20
Frequéncia da entrada para trem de pulso kHz 100

Servoconversores - Servomotores | 3
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1 - Servoconversor WEG série SCA05

2 - Corrente nominal de saida do servoconversor
0004 =4 A

0008 =8 A
0024 =24 A
0030 =30 A

3 - Alimentacao de entrada do servoconversor
T = Trifasica

4 - Tensao de alimentacao:
2223 = Faixa 220 - 230 V
3848 = Faixa 380 - 400 V

5 - Idioma do manual do produto
P = Portugués
E =Inglés
S = Espanhol

6 - Versao do produto
S = Standard
O = Com opcionais

7 - Grau de protecao
Em branco = Standard (vide tabela de especificacdes)

8 - Interface Homem-Maquina (HMI)
Em branco = Standard
IC = Interface para HMI remota e/ou Comunicagao RS485 isolada

9 - Frenagem
Em branco = Resistor de frenagem externo

10 - Cartoes de expansoes de fungoes
Em branco = Standard
P2 = Placa posicionadora POS 2
EP = Placa para entrada de trem de pulso

11 - Cartoes para rede de comunicacao
Em branco = Standard
DP = Rede Profibus-DP

C5 = Comunicagao RS485
Obs.. CANopen, Modbus-RTU e DeviceNet estdo incorporados no SCA05.

12 - Hardware especial
Em branco = Standard
MF = Maquina Ferramenta (Somente para modelo SCAQ5 4/8)
H1...Hn = Opcionais com versao de hardware especial

13 - Software especial
Em branco = Standard
S1... Sn = Opcionais com verséo de software especial S1 ... Sn

14 - Fim de cédigo
Z = Digito indicador de final de codificagao do produto

4 | Servoconversores - Servomotores
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Dimenséo (mm)

- Modelo bésico In saida = Massa
Modelo Cadigos Tensédo
g do SCA - 05 ® s e ok [ (ko)
10413752 SCA050004T2223PSZ 4 250 - 265 | 256 3
64 25
10194033 SCA0500082223PSZ 8 220 46
Standard 300 | 328 | 315 | 276
10413753 SCA050024T2223PSZ 24 92 50 59
10194037 SCA050030T3848PSZ 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488 | 475 | 274 23
10303644 SCA050004T2223P0ICZ 4 o ” 250 - 265 | 256 3
; 10255173 SCA050008T2223P0ICZ 8 220 46
Com interface para 300 308 315 276
HMI remota 10615147 SCA050024T2223P0ICZ 24 92 50 59
10683297 SCA050030T3848P0ICZ 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488 | 475 | 274 23
MF 10413754 SCA050004T2223POMFZ 4 220 | 102 | 50 | 225 - 240 | 1723 37
10194038 SCA050004T2223P0P2Z 4 o ” 250 - 265 | 256 3
10194039 SCA050008T2223P0P2Z 8 220 46
Com cartdo POS2 300 | 328 | 315 | 276
10194040 SCA050024T2223P0P2Z 24 92 50 59
10673443 SCA050030T3848P0P2Z 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488 | 475 | 274 23
10194042 SCA050004T2223PODPZ 4 ' , 250 - 265 | 256 3
6 5
10672397 SCA050008T2223PODPZ 8 220 46
Com Profibus-DP 300 328 315 276
10575285 SCA050024T2223P0DPZ 24 92 50 59
10673460 SCA050030T3848P0DPZ 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488 | 475 | 274 23
10673194 SCA050004T2223P0P2DPZ 4 o , 250 - 265 | 256 3
5
5 10561131 SCA050008T2223P0P2DPZ 8 220 46
o G LS 300 | 328 | 315 | 276
Profibus-DP 10234095 SCA050024T2223POP2DPZ 24 92 50 59
10255174 SCA050030T3848P0P2DPZ 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488 | 475 | 274 23
10509980 SCA050004T2223POEPZ 4 o ” 250 - 265 | 256 3
10676511 SCA050008T2223POEPZ 8 220 46
EP 300 | 328 | 315 | 276
10683262 SCA050024T2223POEPZ 24 92 50 59
10683310 SCA050030T3848POEPZ 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488 | 475 | 274 23
10683264 SCA050004T2223P0ICEPZ 4 o ” 250 - 265 | 256 3
10683289 SCA050008T2223P0ICEPZ 8 220 46
EP+IC 300 | 328 | 315 | 276
10683294 SCA050024T2223POICEPZ 24 92 50 59
10683313 SCA050030T3848P0ICEPZ 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488 | 475 | 274 23
10812906 SCA050004T2223P0C5Z 4 o , 250 - 265 | 256 3
5
10812907 SCA050008T2223P0C5Z 8 220 46
Cartdio C5 300 | 328 | 315 | 276
10812998 SCA050024T2223P0C5Z 24 92 50 59
10812999 SCA050030T3848P0C5Z 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488 | 475 | 274 23
)
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Especificacao do Autotransformador

Especificacdes
Codigos Tensao primaria Tensao secundaria Poténcia (kVA)
10190833 1
10190834 1,5
10190835 2
10190836 380 e 440V 220V 3
10190837 5
10190838 75
10190839 10

Quando a alimentagdo da rede for 380 ou 440 V trifdsica, deve-se utilizar um autotransformador de poténcia

com as seguintes caracteristicas:
Poténcia do autotrafo (kVA) = £ Poténcia servomotor (kW) x 1,25 x Fator de utilizagdo(**)

(**) Em aplicagbes com mais de um servomotor, o autotransformador pode ser otimizado pelo fator de
utilizagdo 0,7 (tempo de servico conforme norma VDE 0530 parte 7).

Dimensdes do Resistor de Frenagem RF-200
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Especificacdes técnicas Descrigoes
Poténcia maxima de 200W
frenagem (rms)
Resisténcia 30Q
Cadigo Descrigéo
11015202 Médulo de frenagem RF-200
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Interface Homem-Maqguina Remota (Opcional)

Caracteristicas Técnicas
Conectada via cabo serial RS485 n&o isolada
Alimentagao pelo proprio cabo serial ndo necessitando alimentacao externa
Display duplo: LCD (2 linhas de 16 caracteres) e LED (4 digitos - 7 segmentos)
Possui 8 teclas e 4 LED sinalizadores

Funcoes
Alteracéo de todos parametros do SCA05
Tecla para execugao de JOG (impulso momentaneo de velocidade)
Tecla sentido de JOG: comutando entre JOG1 e JOG2
Funcéo Copy: permite copiar a parametrizagao de um SCAO05 para outros, possibilitando rapidez, confiabilidade e
repetibilidade de programacgéo em aplicagbes de maquinas de fabricagdo seriada
Entrada de referéncia de posigao e velocidade com fator de escala programado na prépria HMI (pode-se entrar com as
referéncias na unidade determinada pelo usuario)

Cadigo Descrigéo
10413746 Interface comunicagao remota - KCR SCA05
10413747 Kit moldura + IHM remota - KMR SCA05 1 m para cabos de 1 m
10413748 Kit moldura + IHM remota - KMR SCA05 10 m para cabos de até 10 m
10050237 Cabo interligago para interface remota - 1 m
10050235 Cabo interligagao para interface remota - 2 m
10050234 Cabo interligagao para interface remota - 3 m
10050233 Cabo interligacao para interface remota - 5 m
10190914 Cabo interligacdo para interface remota - 7,5 m
10190913 Cabo interligacao para interface remota - 10 m
10727276 Cartdo para interface RS485

Moldura para instalagdo/fixagao da HMI remota, para
transferéncia de operagcdo do servoconversor para
porta do painel ou para um console da maquina.

Interface para HMI Remota e/ou
RS485 isolada.

Servoconversores - Servomotores | 7
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SCAO05 em Rede Modbus com as IHMs PWS WEG.

IHM PWS6300S-S
. syt |
Display: 3" monocromatica a
LCD / 16 tons de cinza L]
CPU 32 bits RISC FWJ
Memodria: 4 MB Flash ROM 8]

/O: COM2 (RS232/RS422/RS485) rase
Alimentagao: 24 V CC
16 teclas de fungéo B

Soe

Comunicagao via Kit comunicagéo

Comunicagéao via cartao opcional

Entrada RS485 Eﬁtr:a‘;t: ;gfe ;
IHM PWS6400F-S
Display: 3,3” monocromatica
LCD / 16 tons de cinza
CPU 32 bits RISC
Memodria: 4 MB Flash ROM
I/0: COM1 (RS232/RS485)
Alimentagéo: 24 V CC
Touch screen N
! t Comunicagao serial via RJ11
- Placa POS02
e Entrada RS232

SCA05 com placa POS-02

IHM PWS5600T-S
Display: 5,7” colorida
LCD / 256 cores
CPU 32 bits RISC
Memaria: 2 MB Flash ROM
I/0: COM1 (RS232/RS485) L
Alimentacéo: 24 V CC -
Touch screen e Comunicagao serial via RJ11
Drive padréao

“ Entrada RS232

SCA05 com placa POS-02

=

Sy |

8 | Servoconversores - Servomotores



Configuragcoes em Rede

SCA05 em Redes DeviceNet, Profibus-DP e CANopen.

ﬁi
w
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P Até 64 servoconversores

;

ey
;.

SCA05 com placa POS-02

Até 127 servoconversores

SCA05 com placa POS-02

DeviceNet
-
L
1
L]
E [
-
oo
SCA05 sem placa POS»O;L
CNC
CANopen o | [ ER—
PQ
L
| fﬂ
ul
ooo
SCA05 sem placa POS-02
Profibus-DP

o

ooe

SCA05 sem placa POS-02

Comunicag&o via cartdo opcional
Profibus-DP.

Até 99 servoconversores

SCA05 sem placa POS-02

Servoconversores - Servomotores |
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Configuragdes em Rede

SCAO05 em Rede MSCAN (Mestre-Escravo).

MESTRE ESCRAVO MESTRE ESCRAVO

T wo _m
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i I i S

Ql

ik =tz
°°I CT-T-3

SCA05 com SCAO05 com
placa POS-02 placa POS-02

SCA05 com SCA05 sem placa
placa POS-02 POS-02

MESTRE ESCRAVO MESTRE ESCRAVO
L] R ’ .

Lt

Qo0

t ezl ! | k |

SCA05 sem placa SCA05 com SCA05 sem placa SCA05 sem placa
POS-02 placa POS-02 POS-02 POS-02

| s S
l ;_J =
—_—

E_. E_N
|~ | |
h_x (e
| e Y
h_J [
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Posicionador POS2 (Opcional)

O cartéo opcional POS2 permite transformar o servoconversor SCA05 em um maodulo
posicionador de um eixo.

Caracteristicas Técnicas

Posicionamento com perfil trapezoidal e
“S” (absoluto e relativo)

Programacéao Mestre/Escravo/
Sincronismo entre motores ou
electronic gearbox (caixa de

I

=

engrenagens) i

Busca de zero maquina (homing) e came i
eletrénico i

Blocos de CLP como temporizadores, L
contadores, bobinas, contatos, \,-
i

aritméticos, comparacgéo, PID e funcdes
matematicas

Programacao em linguagem Ladder
através do Software WLP

100 parametro do usuario

Exemplo de Trajetéria com Utilizacao da Placa POS2

posicionamento 1 (t, até t,)

Velocidade A
VA e e
1 1 '
E E 4—— posicionamento 3
R A (ts - ty)
V3 f-- i I
[ 2 3 Y4 5 I H H H > Tempo
t \'_/ bty tg tg tg bty tpp
(V) EEEEEREEEER
L S posicionamento 2 (t, até t;)
Especificacoes Técnicas
P0S2 SCA05
Entradas/Saidas* Descrigées Total
Quantidades
Entrada digitais 24V CC 9 6 15
Saidas a relé 250V CA/3A 3 2 5
Saida transistorizadas 24V CC/500 mA 3 1 4
Entradas analégicas +10V (14 e 10 bits) / (0 a 20 mA ou 4 a 20 mA) 1 2 3
Saidas analdgicas +10V (12 bits) 2 2
Entrada diferencial de encoder 5a15V (100 kHz) 1

(*) As entradas/saidas digitais/analdgicas do servoconversor SCA05 podem ser acessadas através do programa do usudrio.

Servoconversores - Servomotores | 11
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WEG Ladder Programmer / WLP

Caracteristicas Técnicas
Ambiente Windows (32 bits)
Facil programacéo em linguagem Ladder com blocos de
funcbes incorporados conforme norma IEC 1131-3
Edigao grafica com textos (comentarios e tags)
Comunicagéo serial em RS232C
Monitoragéo on-line
Ajuda
As variaveis de posicionamento, velocidade, aceleracao,
temporizagéo e contadores podem ser configurados
conforme necessidade do usuario
Permite criar macros (blocos de usuario)
Tutoriais

% WEG Ladder Programmer - [Tutor8. ldd]
[l Projeto. Edtar Exbir Pagina I

0| {u|@] SR <[l (@[5 [ Ao @ @) w6 el 8
& &l =] 1] x| rferforlo]o|ae] Q9] Llft2)i B @@ ls|m]is,| Sl

Ferramentas  Canstru

Comuricagio Mecro Janela A

Principais Comandos

Légica: contato normalmente aberto e fechado, bobina,
bobina negada, seta e reseta bobina, bobina de transicao
positiva e negativa

Blocos de comparagao: em posicao, em deslocamento,
em movimento

Blocos de posicionamento: curvas com perfil “S” e
trapezoidal, busca de zero, seguidor, parada e
deslocamento, came eletrénico

Blocos de CLP: temporizador, contador incremental,
comparagao e aritméticos, PID e filtro

LU alalslleln) of a0
el S’ ol ) 51 b

=

o
x
LM

w

O] gl [w] 2 (vl ol Bl Ee| sl 1[4 <] &
s 1 2 s 4« s & 1 &
o| ¢ smLITacio po conversoR -
v Saraom
=k (
St
g {

{
carzza00 WRe

o5t viszo
| ¢ rETomO DA HABILITAGED DO CONVERSOR *)

gen
H i el {
{ H

- -
i

| ¢ Bsca pe zeRo micumia

AE3 | ATE2002 “arzz0s

H = (H

B=3
0l oo

n 500000 N RcceLERaTION
Positive| W SGHOFFSET

Para ajuda, pressione F1 P0S2.00 V1.5

= 0
=/
i

\ g

in3,Cols_[Pégnaide2

12 | Servoconversores - Servomotores



www.weg.net |.|_.| B g

Exemplos de Alguns Comandos do WLP

Simbolo / Descrigéo Didlogo
Seguidor, |X|
—EN FOLLOW  EMO—
Hsiaue EN Direcio  Sincronismo | Aceleragdo | Opides I Eixo |
MW HASTER ENO
MW OIRECTION 3l i Position
M ACCELERATION ave axis +4 h
 fia Tipo de Dado
M SOURCE
AXIS -
" Mestre 1 5
Velocity
bt
- Escravo 1 =
Posit K
Master axis 4 ___---w
[~ Beal J1.0o0000
Velocity A
bt
1:1
Slave | Master
K I Cancelar | Aplicar | Ajuda |

Simbolo / Descrigéo

Dialogo

—{EH
M SIGN FOSITION
M FOSITION

M SFEED

M ACCELERATION
L

i

L

SCURVE  ENO =

JERK
HODE
ARIS

Velocidade +

EN J__I

1

ENO

1 Cicla de Varredura

/ Pasigéo
>t

Curva §

Posioo | Velosidads | Acelerapso| Jerk | Modo | Eba | Simulador|

Programagia do Sinal e
 Negativo
' Posiive
e
RS e s &=
#KF: Constante Flnat ~
ot [rotages]
Faia: 0,001 30000.00

o]

Cancelar Aplicar Aiuda

Simbolo / Descrigéo

Didlogo

—{EH HOME  EMO|—

= ZEROSW

SPEED
RCCELERATION
SIGN OFFSET
OFFSET
ROTATION
TYPE

AXIS

Yy rvrrry

a) EN=1 ¢ ZEROSW=0

EN

ZEROSW

o - O =

indice

! Deslocamente

1 Cicla de Varredura

Busca de Zero Maguina [X]

Rotaggo Velocidade | sceleragio | Offset | Tipo | Eivo |

—

rpm [ratagdies por minuta]
Faixa: 0.00 .. B000.00

[a].4 I Cancelar Aplicar

Ajuda

Servoconversores - Servomotores | 13
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Servomotores SWA

Caracteristicas Técnicas

Forca contra-eletromotriz senoidal

Rotacgéo suave e uniforme em todas as velocidades
Baixo nivel de ruido e vibragédo

Ampla faixa de rotag&o com torque constante
Baixa manutengéo (servomotores sem escovas)
Elevada capacidade de sobrecarga

Baixa inércia

Resposta dinamica rapida

Servomotores Standard

2D

11

Especificacoes Técnicas

Grau de protegéo IP65!

Isolamento classe F

Realimentagao por resolver

Formas construtivas B5 (sem pés, fixado pela flange),
V1 (sem pés, fixado pela flange para baixo) e

V3 (sem pés, fixado pela flange para cima)

Protetor térmico (PTC)

Ponta de eixo com chaveta NBR 6375.

imas de terras raras (Neodimio-Ferro-Boro)
Rolamento com lubrificagcdo permanente

Retentor para vedacgao do eixo

Temperatura maxima de operagéo em regime permanente:
AT =100 °C

Opcionais

Freio eletromagnético (alimentar com fonte externa de 24 V CC,
SWA 56 >0,84 A/SWA71>105A)
Flange para encoder incremetal tipo ROD

T Servomotor com freio possui grau de protecdo IP54.

|
(1]

[

[

2s

. H—T*_ 8
Center Hole
DIN-332 Y
~]
** Comprimento “L” nas pdginas 16 e 17, Tabela de Especificagbes Técnicas.
carosca | vo@m | proomy | Pewe [ omacesorm ]
¢ 4 P om ON s T oD E F G GD H
40 110 80 95 50j6 6,5 2 14j6 29,5 5n9 1 5 M5x1x12
56 127 102 115 95j6 9 3 196 40 6n9 15,5 6 M6x1x16
24i6 50 8n9 20 7 M8x1,25x19
7 166 142 165 130j6 1 3,5
32j6* 57* 10n9* 27* 8* M8x1,25x19
100 217 192 215 180j6 14 4 32k6* 57 10 27 8 M12x1x25

* Vidlidos para os servomotores SWA-71-40-20 e SWA-71-34-30.

14 | Servoconversores - Servomotores
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Caodigo Inteligente

SWA 56 2.5 30 F

SERVOMOTOR CORRENTE ALTERNADA

CARCAGA

40/56/71e100

TORQUE

08/16/25/26/36/38/40/55/61/6,5/70/80/93/13/15/19/22/25/
34 /40 e 50 Nm

ROTAGCAO

20 =2.000 rpm
30 = 3.000 rpm
60 = 6.000 rpm

OPCOES

(Branco) - Sem acessodrios

F - Freio

E - Encoder incremental

U - Particularidade elétrica (bobinagem)

M - Particularidade mecéanica (flange, eixo)

Servoconversores - Servomotores | 15
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Especificacoes Técnicas

_ Servoconversor Cabo de ligagéo entre o
_ g g € E recomendado SWA & SCA05
g £z | 2 E g g e 8 3]
g == = = b i)
°2 | B | §| = | £ | 5 |8|8|8]|¢2 3 8 E
8§ | & 2| 5§ |3 |8 |88 £ g8
(&) o
10362947 SWA56-2,5-20 2,5 2,5 0,36 4,6 0,22 250 OP-.-4x 0,75
10362948 SWA 56-3,8-20 3,8 3,8 0,70 5,6 0,31 270
10362949 SWA 56-6,1-20 6,1 5,2 1,10 7,5 0,50 310 X P-4 x15
10362950 SWA 56-8,0-20 8,0 6,5 1,32 9,3 0,68 350 X
g 10362951 SWA 71-9,3-20 9,3 8,0 1,60 12,0 1,63 270,5 X
S 10362952 SWA 71-13-20 13 11,8 2,30 15,0 2,35 300,5 X
5 10362953 SWA 71-15-20 15 13,0 2,50 17,0 3,06 330,5 X CP-.. 4 x40
10019957 SWA 71-19-20 19 15,1 2,90 20,0 3,78 360,5 X
10362955 SWA 71-22-20 22 18,5 3,40 22,0 4,50 390,5 X
10363008 SWA 71-25-20 25 21,5 3,40 27,0 5,94 450,5 X
10159669 SWA 71-40-20 40 19,0 5,0 32 7,40 510,5 CP-.-4x60
2.800 rpm| 10193046 SWA 100-50-28 50 26,6 8,8 29,5 14,6 318,5
10967968 SWA 40-0,8-30 0,8 1,0 0,2 2,0 0,044 190 X CP-...-4x 0,75
10638981 SWA 40-1,6-30 1,6 2,0 0,45 2,8 0,084 216,7 X
10642826 SWA 40-2,6-30 2,6 3,2 0,70 3,5 0,12 236,7 X CP-..-4x 0,75 -
10362937 SWA 56-2,5-30 2,5 3,8 0,66 4,6 0,22 250 X
c 10362938 SWA 56-4,0-30 4,0 5,7 0,88 5,6 0,31 270 X P x 15
= 10362939 SWA 56-6,1-30 6,1 8,5 1,30 7,5 0,50 310 X
é 10362940 SWA 56-7,0-30 7,0 9,0 1,50 9,3 0,68 350 X
° 10362941 SWA 71-9,3-30 9,3 12,0 2,05 12,0 1,63 270,5 X CP-..-4x 4,0
10362942 SWA 71-13-30 13 18,0 2,85 15,0 2,35 300,5 X
10362943 SWA 71-15-30 15 20,0 3,30 17,0 3,06 330,5 X
10362944 SWA 71-19-30 19 23,0 4,20 20,0 3,78 360,5 X
10036452 SWA 71-34-30 34 25 4,30 27 5,94 450,5 X CP-..-4x6,0
10744079 SWA 40-1,6-60 1,6 4,0 0,70 2,8 0,084 216,7 X CP-...-4x 0,75
c 10639642 SWA 40-2,6-60 2,6 6,2 1,13 3,5 0,12 236,7 X P x 15
= 10193038 SWA 56-2,5-60 2/5 7,5 1,13 4,6 0,22 250 X
§_ 10639708 SWA 56-3,6-60 3,6 10,3 1,60 5,6 0,31 270 X
€ 10639715 SWA 56-5,5-60 5,5 15,5 2,40 7,5 0,50 310 X CP-..-4x 4,0
10362946 SWA 56-6,5-60 6,5 16,3 2,50 9,3 0,68 350 X

Obs: em aplicagbes de servomotores standard, utilizar cabos da pagina 19.

°
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Especificac6es Técnicas

Servoconversor Cabos de ligacao entre o
. s _ = recomendado SWA e SCA05
= g | E = E
s E € = = > N
& g2l =z | E| | 3| = = gg s
8 Cédigo Modelo do servomotor| © 2 o S 3 =] = P S S S 'S 2
S S © 2 > 2 =3 = = B e <
(- S g = © < £ (=] =] S =4 = £
] g 2 = S g 3 3 =] @ @ 2 8
= £ S 2 = =4 =4 =4 S S E =
S B £ S S S = S
S S 2 S 73 7 7] ] 2 5
© [ = S = = s
S S = ©
10156477 SWA 56-2,5-20 2,5 2,5 0,36 6,5 0,35 323,5
CP-...-4x 0,75
10156478 SWA 56-3,8-20 338 338 0,70 75 0,44 3435 X
10147676 SWA 56-6,1-20 6,1 5.2 1,10 94 0,63 383,5 X 5
-4 X1,
10639746 SWA 56-8,0-20 8,0 6,5 1,32 11,2 0,81 4235 X
£
e 10147677 SWA 71-9,3-20 9,3 8,0 1,60 16,1 2,10 367 X
=3
§ 10639786 SWA 71-13-20 13 11,8 2,30 19,1 2,84 397 X
10639830 SWA 71-15-20 15 13,0 2,50 21,1 3,55 427 X e
-..-4 x4,
10639833 SWA 71-19-20 19 15,1 2,90 24,1 427 457 X
10142899 SWA 71-22-20 22 18,5 3,40 26,1 4,99 487 X
10639835 SWA 71-25-20 25 215 3,40 31,1 6,43 547 X
10016398 SWA 56-2,5-30 2,5 3,8 0,66 6,5 0,35 323,5 X CP-...-4x 0,75
CR CP-..-4x 0,75
10639875 SWA 56-4,0-30 4,0 57 0,88 75 0,44 3435 X i ] G
- A1,
10016399 SWA 56-6,1-30 6,1 8,5 1,30 9,4 0,63 383,5 X
E 10639918 SWA 56-7,0-30 7,0 9,0 1,50 1,2 0,81 4235 X
(=3
S 10156482 SWA 71-9,3-30 9,3 120 | 205 | 16,1 2,10 367 X
o™
10360673 SWA 71-13-30 13 180 | 285 | 191 2,84 397 X CP-..-4x 4,0
10360674 SWA 71-15-30 15 20,0 3,30 21,1 3,55 427 X
10476478 SWA 71-19-30 19 23,0 4,20 24,1 4,27 457 X
10016400 SWA 56-2,5-60 2,5 75 1,13 6,5 0,35 323,5 X CP-..-4x1,5
£
g 10639955 SWA 56-3,6-60 3,6 10,3 1,60 75 0,44 3435 X
(=3
§ 10639983 SWA 56-5,5-60 55 155 | 2,40 94 0,63 3835 X CP-..-4x 4,0
10639984 SWA 56-6,5-60 6,5 16,3 | 250 | 11,2 | 0,81 4235 X

Obs.: para o freio ser liberado é necessdrio alimenta-lo com uma fonte externa de 24 \/ CC com capacidade de corrente minima de 0,84 A (20 W) para
servomotores da carcaga 56 e 1,05 A (25 W) para servomotores da carcaca 71. Em aplicacbes de servomotores standard, utilizar cabos da pagina 19.
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Cabos standard
- . Especificacoes té .
Codigo Descrigdo Diédmetro | Comprimento | Conector | E lidad: Figura
Cabos resolver
10411727 CR-03m 3 metros
10411653 CR-06m 6 metros
10411728 CR-09m 9 metros Reto )
10411655 CR-12m 12 metros n osa'lﬁgﬁff 50 .
10411729 CR-15m 8 vias - 6 x 0,2 mm?, 15 metros (Curvatura méxir%a (raio):
10190984 CR-03m-90 2x0,5mm? 3 metros estatico = 33 mm: .
10190985 CR-06m-90 6 metros E . ; = 100’
10691565 CR-09m-90 9 metros 90° D ISHTEDS 1D )
10190986 CR-12m-90 12 metros
10190987 CR-15m-90 15 metros
Cabos poté
0050297 CP-03m-4x0,75 3 metros
0191008 CP-06m-4x0,75 6 metros
0191009 CP-09m-4x0.75 4 vias x 0,75 mm? 9 metros
0191010 CP-12m-4x0,75 12 metros
0191011 CP-15m-4x0,75 15 metros
0050290 CP-03m-4x 3 metros
64 CP-06m-4x 6 metros
65 CP-09m-4x 4 vias x 1,5 mm? 9 metros
66 CP-12m-4x1 12 metros
90967 CP-15m-4x1 15 metros Reto B
90968 CP-03m-4x4 metros
50291 CP-06m-4x4 6 metros
0969 CP-09m-4x4 4 vias x 4,0 mm? 9 metros
0970 CP-12m-4x4,0 12 metros
0190971 CP-15m-4x4,0 15 metros
560963 CP-03m-4x metros
233739 CP-06m-4x6. 6 metros
918854 CP-09m-4x6. 4 vias x 6,0 mm? 9 metros
918856 CP-12m-4x6,0 12 metros
0233742 CP-15m-4x6,0 15 metros
0191015 CP-03m-4x0,75- metros
0191016 CP-06m-4x0,75- 6 metros
0918495 CP-09m-4x0,75- 4 vias x 0,75 mm? 9 metros
0918496 CP-12m-4x0,75-90 12 metros
0918497 CP-15m-4x0,75-90 15 metros
0233733 CP-03m-4x1,5- metros
0918488 CP-06m-4x1,5- 6 metros
0233734 CP-09m-4x1,5- 4 vias x 1,5 mm? 9 metros
091848 CP-12m-4x1,5-90 12 metros
091849 CP-15m-4x1,5-90 15 metros 90° B
023373 CP-03m-4x4,0-90 metros
190989 CP-06m-4x4,0-90 6 metros
690193 CP-09m-4x4,0-90 4 vias x 4,0 mm? 9 metros
0990 CP-12m-4x4,0-90 12 metros
3736 CP-15m-4x4,0-90 15 metros
8860 CP-03m-4x6,0-! metros
91886 CP-06m-4x6,0- 6 metros
69164 CP-09m-4x6,0- 4 vias x 6,0 mm? 9 metros
0918862 CP-12m-4x6,0-90 12 metros
0918863 CP-15m-4x6,0-90 15 metros
0191012 CP-03m-4x0,75- metros
019101 CP-06m-4x0,75- 6 metros
1058616 CP-09m-4x0,75- 4 vias x 0,75 mm? 9 metros
1055800 CP-12m-4x0,75-B 12 metros
0191014 CP-15m-4x0,75-B 15 metros
019097 CP-03m-4x1,5- metros
019097 CP-06m-4x1,5- 6 metros
019097 CP-09m-4x1,5- 4 vias x 1,5 mm? 9 metros
0190975 CP-12m-4x1,5-B 12 metros
0976 CP-15m-4x1,5-B 15 metros .
0977 CP-03m-4x4,0- 3 mefros (e Bl
097 CP-06m-4x4,0- 6 metros
023372 CP-09m-4x4,0- 4 vias x 4,0 mm? 9 metros
1068884 CP-12m-4x4,0-B 12 metros
019097 CP-15m-4x4,0-B 15 metros
0233743 CP-03m-4x6.0- 3 metros
0191041 CP-06m-4x6,0-| 6 metros
0918857 CP-09m-4x6.0-B 4 vias x 6,0 mm? 9 metros
0918858 CP-12m-4x6,0-B 12 metros
0918859 CP-15m-4x6,0-B 15 metros
0918494 CP-03m-4x0,75-B-90 3 metros
0191018 CP-06m-4x0,75-B-90 6 metros
0852456 CP-09m-4x0,75-B-90 4 vias x 0,75 mm? 9 metros
0233737 CP-12m-4x0,75-B-90 12 metros
0707178 CP-15m-4x0,75-B-90 15 metros
90980 CP-03m-4x1,5-B-90 3 metros
90981 CP-06m-4x1,5-B-90 6 metros
18436 CP-09m-4x1,5-B-90 4 vias x 1,5 mm? 9 metros
696705 CP-12m-4x1,5-B-90 12 metros
90982 CP-15m-4x1,5-B-90 15 metros o q
90983 CP-03m-4x4.0- 3 metros el Sty
33730 CP-06m-4x4.0-| 6 metros
8435 CP-09m-4x4,0-| 4 vias x 4,0 mm? 9 metros
373 CP-12m-4x4,0- 12 metros
3373 CP-15m-4x4,0- 15 metros
5800 CP-03m-4x6.,0-! metros
5580 CP-06m-4x6,0- 6 metros
558 CP-09m-4x6,0-B- 4 vias x 6,0 mm? 9 metros
558 CP-12m-4x6,0-B-90 12 metros
558 CP-15m-4x6,0-B-90 15 metros
o ) Blindado movimentagéo .
10191044 . g (0 = DU 2 i, 25 2 metros DB9 (Curvatura maxima (raio): Estatico = 33 mm;
simulador de encoder 0,5 mm? A
Em movimento = 100 mm)

Obs: em aplicagbes que necessitem cabos para movimentagdo, sob consulta.
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Curvas Caracteristicas dos Servomotores SWA

SWA 40
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